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TIVISTELMA

A-Insindorit Suunnittelu Oy

Tassa selvityksessa tutkitaan raideliikenteen aiheuttamia tarina- ja runkomelutasoja kohtee-
seen Rounionkatu 51-53 suunniteltujen asuinrakennusten osalta. Selvitystd varten on koh-
teessa toteutettu maaperan varahtelymittaukset 21.-22.6.2023.

Kohteen tavoitearvona tarinan osalta kaytetdan tunnuslukua vw,es enintdan 0,30 mm/s. Runko-
melun tavoitearvona kaytetdan tunnuslukua Lym enintd@n 35 dB asunnoissa.

Kohteessa sovellettavat tarinan ja runkomelun tavoitearvot on esitetty kappaleessa 3. Rata-
osan liikennetiedot seka alueen maapera on kuvattu kappaleessa 4. Kaytetty mittausmene-
telma perustuu VTT:n ohjeistuksiin ja on kuvattu tarkemmin kappaleessa 5. Mittaustulosten
perusteella on suoritettu laskennallinen arvio kohteessa saavutettavista tarina- ja runkomelu-
tasoista kappaleessa 6 esitettyjen arviointimenetelmien mukaisesti.

Mittaustulosten perusteella tarind on alueella enintdan 0,15 mm/s tilanteessa, jossa rungon
resonanssi voimistaa varahtelytasoja. Nain ollen kohteessa taytetaan asuinrakennusten tari-
nan ohjearvo < 0,30 mm/s. Runkomelun asuinrakennusten ohjearvo Lpym 35 dB ylitetaan, ja
enimmilladn runkomelu on 59 dB pystysuuntaan rakennuksen ensimmaisessa asuinkerrok-
sessa.

Tulosten perusteella runkomelun vaimennusratkaisut ovat tarpeen. Runkomelun vaimennus
voidaan toteuttaa asentamalla rakennusten perustuksiin runkomelueristimet. Eristimet asen-
netaan anturoiden paalle ja eristimen paalle valetaan vasta-antura, jonka paalta runko toteute-
taan tavanomaiseen tapaan. Jatkosuunnittelussa runkomelueristys tulee suunnitella yhteis-
tydssa akustiikka- ja rakennesuunnittelijan kanssa siten, etta mitattuihin keskiarvospektreihin
verrattuna saavutetaan riittdva vaimennus taajuuskaistoittain. Runkomeluvaimennuksen laa-
juus eri rakennuksissa maaritetdan tarkemmin osana jatkosuunnittelua.

Mittaustuloksista lasketut arviot tarind- ja runkomelutasoista perustavat mittausajankohdan
olosuhteisiin ja liikenndintiin. Mikali esimerkiksi liikenndivassa kalustossa, radan kunnossa, ra-
tarakenteessa, maaperassa tai rakennusten perustamistavassa tapahtuu muutoksia, niiden
vaikutukset tarina- ja runkomelutasoihin tulee tarkistaa.
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1 JOHDANTO

1.1 Tilaaja

12  Tekija

MJV-Kiinteistét Oy
Pirkkalaistie 1
37100 Nokia

Juhani Vaisanen p. 0400 850 980

A-Insindorit Suunnittelu Oy
Puutarhakatu 10, 33210 Tampere
puh. 0207 911 888

TkK Ossi Sereda p. 041731 8113

DI Saveli Valjakka p. 040 632 6161

A-Insindorit Suunnittelu Oy
Bertel Jungin aukio 9, 02600 Espoo
puh. 0207 911 888

DI Arttu Yli-Pietila p. 040 575 5668

DI Jarno Kokkonen p. 050 410 1713

1.3 Kohde ja selvityksen tarkoitus

A-Insind6rit Suunnittelu Oy

Rakennuskohde: Rounionkatu 51-53
Osoite: Rounionkatu 51-53
37100 Nokia
Tehtava: Tarina- ja runkomeluselvitys

Tassa selvityksessa arvioidaan raideliikenteen tuottamia tarina- ja runkomelutasoja Rounion-
katu 51-53 osalta. Selvitys perustuu suunnittelualueella 21.-22.6.2023 tehtyihin varahtelymit-
tauksiin. Arviointi perustuu VTT:n ohjeessa Suositus liikennetérindn arvioimiseksi maank&ytén
suunnittelussa esitettyyn arviointitasoon 2 [1].

Tarkasteltuun kortteliin on suunnitteilla kolme kerrostaloa kuvassa 1.1 esitetyn alueen maan-
kayttéluonnoksen (paivatty 12.6.2022) mukaisesti.

1622936.1 Rounionkatu 51-53
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Kuva 1.1. Ote kohteen maankayttdluonnoksesta (HIMLA arkkitehdit Oy, 24.8.2023). Tarkas-
teltu alue kasittaa kuvassa nakyvat kolme rakennusta.

1.4  Kaytetyt merkinnat ja lyhenteet

Akustisista mitta- ja tunnusluvuista kaytetaan taulukon 1.1 mukaisia merkintoja.

Taulukko 1.1. Akustiset mitta- ja tunnusluvut.

Merkinta Selitys

Vw,95 Ohjearvoon verrannollinen varahtelyn tilastollinen enimmaisarvo [mm/s]

Vw,RMS, max taajuuspainotetun (ISO 2631-2) varahtelysignaalin tehollisarvon enim-
maisarvo [mm/s]

Lprm Ohjearvoon verrannollinen runkomelun laskentasuure [dB]

Ly Mitattu maaperdn vardhtelyn nopeustaso (varahtelytaso) [dB]

Lvasmax A-painotetun vardhtelyn enimmaistaso [dB]

2 TARINAN JA RUNKOMELUN LEVIAMINEN MAA- JA KALLIOPERASSA

Raideliikenteen maaperaan aiheuttama varahtely iimenee pehmeiden maalajien alueilla raken-
teiden liikkeena, jonka ihminen aistii tuntoaistinsa valityksella tarinana (kuva 2.1). Tarinan kan-
nalta ongelmallisimpia ovat yleensa raskaimmat tavarajunat. Kovilla maalajeilla maaperan va-
rahtelysisaltd on suurempitaajuista ja amplitudiltaan pienempaa, jolloin tarina ei yleensa ylita
ihmisen havaintokynnysta.

Rakenteiden varahtely saattaa ilmeta rakennuksissa runkodanena silloin, kun maalaji on ko-
vaa. Runkodanen ihminen aistii kuuloaistinsa valityksella pienitaajuisena meluna. Runkomelu
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levida tehokkaimmin ratarakenteesta ymparistddn kalliota pitkin. Mikali ratarakenne seka ra-
kennukset on paalutuksin tuettu kallioperaan, runkomelua voi ilmetd myds pehmeiden maala-
jien alueilla. Hyvin Iyhyilla etaisyyksilla seka tarina ettd runkomelu voivat olla hairitsevia.

Maaperan lisaksi tarina- ja runkomelutasoihin voivat paikallisesti vaikuttaa huomattavasti rata-
rakenteen mahdolliset kaarteet, kallistukset seka epajatkuvuuskohdat kuten esimerkiksi vaih-
teet tai tukirakenteen muutokset siltojen ja alikdytavien yhteydessa.

Tieliikenne Raideliikenne

lImaaani
raideliikenteesta

|

limaaani
tieliikenteesta

SN\

Kova maa tai kallio

Kuva 2.1. Periaatekuva raideliikenteen aiheuttaman tarinan ja runkomelun etenemisesta eri
maalajeissa.

3 TARINAA JA RUNKOMELUA KOSKEVAT OHJEARVOT
Aaniymparistoasetuksessa [2] ja sen sovellusohjeessa [3] on esitetty vaatimukset tarinan ja

runkomelun osalta. Naita on tadydennetty SFS standardissa 5907 [8] ja ne edustavat kayttotar-
koitus huomioon ottaen riittdvan hyvaa aaniymparistoa.

31 Kohteessa sovellettavat vaatimukset
Tassa luvussa esitetyt tarinan ja runkomelun tavoitearvot perustuvat standardin SFS 5907 mu-
kaiseen akustiseen luokkaan A2, joka vastaa daniymparistdasetuksen [2] ja d&niymparistdoh-
jeen [3] vahimmaistasoa. Kohteen kaavoituksesta ei tule erillisid vaatimuksia tarinalle tai run-
komelulle.
Tarindn tunnusluku vwgs saa olla enintdan
- 0,30 mm/s asuintiloissa

Avoradan osalta runkomelun tunnusluku Lyrm saa olla enintaan

- 35 dB asuintiloissa yleensa
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4 LAHTOTIEDOT

4.1 Maapera ja rakennusten perustamistapa

Kohteen maaperan pilaantuneisuusselvityksen (Taratest Oy, 13.2.2022) mukaan maapera alu-
eella koostuu paaasiassa tayttomaista seka moreenista. GTK:n Maankamara-karttapalvelun
mukaan maapera on enimmakseen liejuhiesua rautatien ja suunnitteilla olevien rakennusten
alueella kuvassa 4.1 esitetyn maaperakarttaotteen mukaisesti.

Kuva 4.1. Ote kohteen maaperakartasta (https://gtkdata.gtk.fi/maankamara/). Tarkasteltava
alue rajattu kuvaan punaisella viivalla.

4.2 Rata ja liikennointi

Kohde sijaitsee Nokialla Tampere-Pori-radan luoteispuolella, Nokian rautatieasemalta koilli-
seen. Kohteesta koilliseen rautatie on 2-raiteinen ja muuttuu hieman ennen kohdetta 3-rai-
teiseksi. Rataosalla sijaitsee kohteen kohdalla vaihteita.

Liikenndinti muodostuu paivittaisista 1ahi- ja kaukoliikenteen matkustajajunista seka tavaraju-
nista. Taulukkoon 4.1. on kasattu junaliikennetiedot mittaushetkelta.

1622936.1 Rounionkatu 51-53
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Taulukko 4.1. Junaliikennetiedot.

Junien lukumaara
_ Junan Junan Paivi (klo 7-22) / Y6 (klo 22-7)

Junatyyppi pituus nopeus -

[m] [km/h] Nykytilanne Ennuste

v. 2019 v. 2040

Henkil6junat
Lahijunat 108 35*/60 10/2 12/2
Pendolinot 175 35*/80 5/1 2/0
IC 2 -junat 115 35*/80 12/2 11/3
Tavarajunat
Suomalaisista
tavaravaunuista koostuvat 430 35*/80 8/8 6/4
junat
Ve_nala|S|sta tava_ravau- 600 80 2/ 171
nuista koostuvat junat

* kohdetta lahempana kulkevan radan nopeusrajoitus on 35 km/h

5 MITTAUKSET

A-Insind6rit Suunnittelu Oy

Mittaukset suoritettiin VT T:n suositusten mukaisesti [4, 5], silla erotuksella, ettéd mittausjaksona
kaytettiin yhta arkipaivaa. Tutkimusten [6] perusteella lyhyemmalta mittausjaksolta saatavat
tulokset ovat luotettavia, jos liikenndinti toistuu samanlaisena paivittdin ja mittausjakson ajan-
kohta ja pituus valitaan huolellisesti suhteessa rataosalla liikenndivdan kalustoon. Kaytan-
ndssa tama tarkoittaa sita, ettd mittausjaksoon sisaltyvat kaikki erilaiset junatyypit seka riittava
maara ennalta merkitsevimmiksi arvioituja junatyyppeja.

Mittaukset suoritettin Syscom:in itsendisilla mittausyksikdilla MR3000. Varahtelya mitattiin
pystysuuntaan seka molempiin vaakasuuntiin, joista toinen sijoitettiin radan suuntaisesti ja toi-
nen rataa vasten kohtisuoraan. Osa mittareista asennettiin maaperaan kaivettujen betonilaat-
tojen paalle ja osa kiinnitettiin nykyisten rakennusten perustuksiin. Mittauspisteiden sijainnit on
esitetty kuvassa 5.1. Mittarien asennustavat on esitetty kuvissa 5.2 ja 5.3. Mittauspisteiden
etdisyydet 1ahimman raiteen keskeltd olivat: R1 n. 66 m, R2n. 63 m, R3 n. 64 m, R4 n. 61 m,
R5n. 27 m, R6 n. 24 m, R7 n. 71 m. Mittausajanjakso sisalsi 70 junan ohiajoa (21 IC-junaa, 37
Iahijunaliikenteen junaa, 12 tavarajunaa). Kaikille mittareilla ei saatu kayttokelpoista tulosta jo-
kaisesta junanohituksesta. Mittarikohtaiset junanohitusmaarat on esitetty taulukossa 5.1.

Taulukko 5.1. Mittarikohtaiset junanohitusmaarat.

Mittauspiste Junanohitukset
R1 69
R2 50
R3 50
R4 51
R5 69
R6 58
R7 50

1622936.1 Rounionkatu 51-53
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R3
SOKKELI

Kuva 5.1. Mittauspisteiden sijainnit ja kiinnitystapa. Kaikissa mittauspisteissa mitattiin varah-
telya kolmeen suuntaan.

=0

¥ S MASTER Z &Y

I iy 5 2 e
Kuva 5.2. Mittarin asennus maaperaan betonilaatalle.
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Kuva 5.3. Mittarin asennus sokkeliin kulmaraudalla.

6 ARVIOINTIMENTELMAT

6.1 Tarina

A-Insind6rit Suunnittelu Oy

Mitatuille nopeussignaaleille tehtiin taajuuspainotus seka laskettiin tehollisarvon huippuarvot
VTT:n suosituksen mukaisesti [4], joiden perusteella maaritettiin maaperan tilastolliset tarinan
tunnusluvut viv,gs.

Maaperassa mitatut tarindtasot eivat edusta rakennuksessa saavutettavia tarinatasoja. Tarina
vaimenee jonkin verran perustuksiin siirryttdessa, mutta voi toisaalta voimistua rakennuksen
rungossa ja lattioissa resonanssin seurauksena. Resonanssin toteutuminen edellyttaa, etta he-
ratetaajuus osuu rakenteen ominaistaajuudelle, jolloin rakenne véarahtelee voimakkaasti.
Edelld kuvatut ilmiét ovat voimakkaasti taajuudesta riippuvaisia. Maaperasta mitatuista ta-
rinatasoista laskettiin rakennuksissa saavutettavat tarinatasot taajuuskaistoittain ottaen huo-
mioon tarinan vaimentuminen perustuksiin siirryttdessa seka voimistuminen edettdessa perus-
tuksista rakennuksen runkoon ja lattioihin. Arviointi tehtiin VTT:n ohjeen Rakennukseen siirty-
vén liikennetérindn arviointi mukaisesti taajuuskaistoittain [7].

Tarinan voimistumista rakennuksen rungossa ja lattioissa arviointiin ns. yleisen voimistumisen
seka resonanssitarkastelun mukaisesti. Resonanssitarkastelu perustuu pahimpaan mahdolli-
seen tilanteeseen, jolloin rungon tai lattioiden ominaistaajuus voimistaa tarinaa.

1622936.1 Rounionkatu 51-53
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6.2 Runkomelu

Maaperasta mitatuista nopeustasoista laskettiin A-painotetut runkomelutasot VTT:n ohjeen
Maaliikenteen aiheuttaman runkomelun arviointi mukaisesti [5], joista laskettiin runkomelun ti-
lastollinen tunnusluku Lym. Laskennassa otettiin huomioon rakennustyyppi, rakennusten pe-
rustamistapa, resonanssin vaikutus seka turvamarginaali. Turvamarginaalina kaytettiin ehdo-
tetun 6 dB sijaan 3 dB, koska maaperan mittaustulokseen sisaltyy jo suuri osa laskentamene-
telman muuttujista.

7 TULOKSET JA PAATELMAT

71 Tarina

A-Insind6rit Suunnittelu Oy

Mittaustulosten perusteella lasketut tarinadtasot maaperassa on esitetty taulukossa 7.1 seka 15
merkitsevimman osalta litteessa 1. Liitteessa on lisaksi esitetty keskiarvospektrit terssikaistoit-
tain.

Taulukko 7.1. Tarindn mitatut tunnusluvut mittauspisteittain.

. . Tarinan tunnusluku maaperassa / perustuksissa vy,95 [Mmm/s]
Mittauspiste
Radansuuntaisesti | Rataa vasten kohtisuoraan | Pystysuuntaan

R1 (Perustus) 0,00 0,00 0,00
R2 (Perustus) 0,01 0,00 0,00
R3 (Perustus) 0,01 0,01 0,01
R4 (Maapera) 0,03 0,02 0,02
R5 (Perustus) 0,02 0,04 0,03
R6 (Maapera) 0,11 0,13 0,14
R7 (Maapera) 0,02 0,02 0,02

Rakennuksessa varahtelyn yleisen voimistumisen perusteella arvioidut tarindntunnusluvut on
esitetty taulukossa 7.2. Lisaksi litteessa 1 on esitetty 15 merkitsevimman ohiajon perusteella
lasketut térinan keskiarvospektrit rakennuksen rungon ja lattioiden osalta.

Taulukko 7.2. Tarinan tunnusluvut rakennuksessa mittauspisteittdin ottaen huomioon varah-
telyn yleinen voimistuminen rungossa.

Tarinan tunnusluku rakennuksessa
Mittauspiste Viw,runko [MM/s] Vi jattia [MM/S]
Radansuuntaisesti | Rataa vasten kohtisuoraan | Pystysuuntaan
R1 (Perustus) 0,01 0,00 0,01
R2 (Perustus) 0,02 0,00 0,01
R3 (Perustus) 0,02 0,01 0,01
R4 (Maapera) 0,01 0,01 0,01
R5 (Perustus) 0,03 0,06 0,05
R6 (Maapera) 0,04 0,06 0,04
R7 (Maapera) 0,01 0,01 0,01

1622936.1 Rounionkatu 51-53
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Rakennuksessa rungon resonanssitarkastelun perusteella arvioidut tarinan tunnusluvut on esi-
tetty taulukossa 7.3.

Taulukko 7.3. Tarinan tunnusluvut rakennuksessa mittauspisteittdin ottaen huomioon varah-
telyn voimistuminen rungon resonanssin seurauksena.

Tarinan tunnusluku rakennuksessa, rungon resonanssi
Mittauspiste Viwrunko [MM/s] Vw,lattia [mMm/s]
Radansuuntaisesti | Rataa vasten kohtisuoraan | Pystysuuntaan
R1 (Perustus) 0,01 0,00 0,02
R2 (Perustus) 0,04 0,01 0,02
R3 (Perustus) 0,03 0,03 0,05
R4 (Maapera) 0,02 0,02 0,02
R5 (Perustus) 0,05 0,13 0,11
R6 (Maapera) 0,10 0,15 0,10
R7 (Maapera) 0,02 0,02 0,02

Mittaustulosten perusteella tarina on alueella pahimmassa tapauksessa 0,15 mm/s tilanteessa,
jossa rungon resonanssi voimistaa varahtelytasoja. Nain ollen kohteessa saavutetaan asuin-
rakennusten ohjearvo < 0,30 mm/s.

7.2 Runkomelu

Taulukossa 7.4 on esitetty mitattu varahtelytaso seka tulosten perusteella arvioitu runkomelun
tilastollinen tunnusluku rakennuksen alimmassa kerroksessa. Liitteessa 1 on esitetty 15 mer-
kitsevimman junan ohituksen ajalta mitatut varahtelytasot terssikaistoittain.

1622936.1 Rounionkatu 51-53
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Taulukko 7.4. Mitatut varahtelytasot Lv,m seka arvioidut runkomelun tunnusluvut Lpm mittaus-
pisteittain rakennuksen alimmassa kerroksessa. (P) = mittauspiste perustuksissa, (M) = mit-
tauspiste maaperassa.

. . _— Runkomelun tilastollinen
Mittaus- | \itaussuunta | Mitattuvardhtelytaso |y cliku Lom [AB(A)]
piste Lym [dB(A)] Alin kerros
radansuuntaisesti 22 37
rataa vasten
R1(P) kohtisuoraan Y 22
pystysuuntaan 20 35
radansuuntaisesti 21 36
rataa vasten
R2 (P) kohtisuoraan 20 35
pystysuuntaan 16 31
radansuuntaisesti 21 36
R3 (P) | rataa vasten
kohtisuoraan 13 28
pystysuuntaan 19 34
radansuuntaisesti 34 49
rataa vasten
R4 (M) kohtisuoraan 28 43
pystysuuntaan 28 43
radansuuntaisesti 37 52
rataa vasten
RS (P) kohtisuoraan 30 45
pystysuuntaan 41 56
radansuuntaisesti 40 55
rataa vasten
R6 (M) kohtisuoraan 39 54
pystysuuntaan 44 59
radansuuntaisesti 27 42
rataa vasten
R7 (M) kohtisuoraan 28 43
pystysuuntaan 29 44

Tulosten perusteella korkeimmat runkomelutasot saavutettiin mittauspisteessa R6. Tavoi-
tearvo Lprm 35 dB ylittyy kaikissa mittauspisteissa. Ohjearvon suuntakohtaiset ylitykset on mer-
kitty taulukkoon 7.4 punaisella.
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43 A-INSINOORIT

1 Mittauspiste R1

1.1 Tarina

1622936.1, Rounionkatu 51-53 Tarina- ja

runkomeluselvitys

Liite 1: Mittaustulokset mittauspisteittain 1(21)
X = radansuuntaisesti

y = rataa vasten kohtisuoraan

z = pystysuuntaan

mittauspiste: R1,

v, mitattu, , perustus = 0.00 mm/s

+ 41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
+ 10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001

01 -

0.01

I
@
g

E
5

E

£

E

=
-

0.001

0.0001

0.00001

+ 69,22.06.2023 09:43:51,T 3723, 87, NOA 001
+ 6,21.06,2023 09:43:53,T 3723, 82, NOA 001
- 45,21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
26, 21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001
33, 21.06.2023 17:29:06,IC 470, 80, NOA 001
53, 22.06.2023 02:04:09,T 3721, 71, NOA 001
68, 22.06.2023 09:23:14,IC 476, 91, NOA 001
52, 22.06.2023 01:09:07,T 58922, 76, NOA 001
- = 48, 21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
i 15, 21.06.2023 11:52:34 HL 1729, 70, NOA 001
20,21.06.2023 13:29:53,IC 474, 79, NOA 001
14,21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
5,21.06.2023 09:24:04,IC 476, 83, NOA 001
—— C (0.3 mm/s)
— v, mitattu, perustus
—— v, arvioitu, runko(x4)

+ +

63 8 10 125 16 20 25 315 40 50 63 80 1..80
f[Hz]

mittauspiste: R1,

v, mitattu, , perustus = 0.00 mm/s

+ 10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
+ 69, 22.06.2023 09:43:51,T 3723, 87, NOA 001

0.01 -

0.001

0.0001

0.00001

1 125 186 2 25 315 4

41, 21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002

+ 6,21.06.2023 09:43:53,T 3723, 82, NOA 001

+ 45,21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
48, 21.086.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
52, 22.06.2023 01:09:07,T 58922, 76, NOA 001

+ 14,21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
53, 22.06.2023 02:04:09,T 3721, 71, NOA 001
15, 21.06.2023 11:52:34,HL 1729, 70, NOA 001
54, 22.08.2023 02:35:07,T 3702, 77, NOA 001
36, 21.06.2023 18:25:21,IC 471, 67, NOA 001

- 68, 22.06.2023 09:23:14,IC 476, 91, NOA 001

3 62, 22.06.2023 07:52:49,HL 1785, 91, NOA 001

26, 21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001

—— C (0.3 mm/s)

— v, mitattu, perustus

—— v, arvioitu, runko(x4)

63 8 10 125 16 20 25 315 40 50 63 80 1..80



L1 1622936.1, Rounionkatu 51-53 Tarina- ja
‘.! A-INSINOORIT runkomeluselvitys
Liite 1: Mittaustulokset mittauspisteittain
X = radansuuntaisesti
y = rataa vasten kohtisuoraan
z = pystysuuntaan

2 (21)

mittauspiste: R1;

v, mitattu, , perustus = 0.00 mm/s

+ 10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
+ 26, 21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001
+ 41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
+ 68,22.06.2023 09:23:14,IC 476, 91, NOA 001
+ 33,21.06.2023 17:29:06,IC 470, 80, NOA 001
69, 22.06.2023 09:43:51,T 3723, 87, NOA 001
45, 21.08.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
<+ 23,21.06.2023 14:23:58,IC 467, 93, NOA 001
65, 22.06.2023 08:39:29,IC 466, 84, NOA 001
5, 21.06.2023 09:24:04.IC 476, 83, NOA 001
6, 21.06.2023 09:43:53,T 3723, 82, NOA 001
52, 22.06.2023 01:09:07,T 58922, 76, NOA 001
20, 21.06.2023 13:29:53,IC 474, 79, NOA 001
30, 21.08.2023 16:31:12,IC 469, 85, NOA 001
53, 22.06.2023 02:04:09,T 3721, 71, NOA 001
—— C (0.3 mm/s)
— v, mitattu, perustus
—— v, arvioitu, lattia(x6)

001 -

0.001

0.0001

0.00001 = ) -
1 125 16 2 25 315 4 5 63 8 10 125 16 20 25 315 40 50 63 80 1..80
f[Hz]

1.2 Runkomelu

mittauspiste: R1,

+ 69,22.06.2023 09:43:51,T 3723, 87, NOA 001
40 — + 10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
35 + 53,22.06.2023 02:04:09,T 3721, 71, NOA 001
+ 6,21.06.2023 09:43:53,T 3723, 82, NOA 001
+ + 45,21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
25 - + 41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
A Lym=22dB — | + 1,21.06.202308:21:38C 461, 81, NOA 001
17,21.06.2023 12:25:08,IC 465, 68, NOA 001
= 58, 22.06.2023 06:34:07,IC 460, 63, NOA 001
14, 21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
52, 22.06.2023 01:09:07,T 58922, 76, NOA 001
48, 21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
33, 21.06.2023 17:29:06,IC 470, 80, NOA 001
15, 21.06.2023 11:52:34,HL 1729, 70, NOA 001
13, 21.06.2023 11:20:05,IC 464, 63, NOA 001
— L, mitattu

sen [dB re. 50 nm/s]

a0 C I I I I I 1

16 20 25 315 40 50 63 80 100 125 160 200 250 315 400 500 16..500
f[Hz]




L1 1622936.1, Rounionkatu 51-53 Tarina- ja
‘.! A-INSINOORIT runkomeluselvitys
Liite 1: Mittaustulokset mittauspisteittain
X = radansuuntaisesti
y = rataa vasten kohtisuoraan

z = pystysuuntaan

3 (21)

mittauspiste: R1y

69, 22.06.2023 09:4351,T 3723, 87, NOA 001
10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
53, 22.06.2023 02:04:00.T 3721, 71, NOA 001
6.21.06.2023 09:43:53,T 3723, 82, NOA 001
0y ¢ 1,21.06.2023 08:21:38,(C 461, 81, NOA 001
45, 21.06.2023 20:37:56.T 3729, 80, NOA 001
20 L L 41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
17,21.06.2023 12:25:09,IC 465, 68, NOA 001
14,21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
48, 21.06.2023 21:25:
50 Lum=708 —+ 61,22.06.2023 07:29:
3,21.06.2023 08:57:21 HL 1787, 66, NOA 001
15,21.06.2023 11:52:34,HL 1729, 70, NOA 001
58, 22.06.2023 06:34:07.IC 460, 63, NOA 001
52,22.06.2023 01:09:07.T 58922, 76, NOA 001
— L, mitattu

+ 4+ o+ o+

LyAsmax.Gex [dB re. 50 nm/s]
&
T

40 & ! I I L ! ! I I L ! ! I
16 20 25 315 40 50 63 8O 100 125 160 200 250 315 400 500 16..500
f[Hz]

mittauspiste: R1,

69, 22.06,2023 09:43:51,T 3723, 87, NOA 001
10, 21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
53, 22.06.2023 02:04:09,T 3721, 71, NOA 001
6,21.06.2023 09:43:53,T 3723, 82, NOA 001
80 £ 45,21.06.2023 20:37:58,T 3728, 80, NOA 001
41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
Lysm=20dB + 17,21.06.2023 12:25:09,IC 465, 68, NOA 001
H 58, 22.06.2023 06:34:07,IC 460, 63, NOA 001
| 1,21.06.2023 08:21:38,C 461, 81, NOA 001
14, 21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
52,22.068.2023 01:09:07,T 58922, 76, NOA 001
33, 21.06.2023 17:29:06,IC 470, 80, NOA 001
48, 21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
15, 21.06.2023 11:52:34,HL 1729, 70, NOA 001
68, 22.06.2023 09:23:14,IC 476, 91, NOA 001
— L, mitattu

++ + +

LyASmax.cex [dB re. 50 nm/s]

6 20 25 315 40 50 63 80 100 125 160 200 250 315 400 500 16..500
f[Hz]



P 1622936.1, Rounionkatu 51-53 Tarina- ja
‘.! A-INSINOORIT runkomeluselvitys
Liite 1: Mittaustulokset mittauspisteittain 4(21)
X = radansuuntaisesti
y = rataa vasten kohtisuoraan
z = pystysuuntaan

2 Mittauspiste R2
21 Tarina

mittauspiste: R2,

<

, mitattu, , perustus = 0.01 mm/s

+ 10,21.06.2023 10:42:20,T 7332, 0, NOA 001
|+ 41,21.06202319550:20.T 7122, 16, NOA 002
5.21.06.2023 09:24:04,IC 476, 83, NOA 001
+ 45,21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
01 + 20,21062023 13:28:53,IC 474, 79, NOA 001
+  B,21.06.2023 09:43:53,T 3723, 82, NOA 001
33,21.06.2023 17:20:06,IC 470, 80, NOA 001
+ 26,21.06.2023 15:20:01,IC 468, 85, NOA 001
—.— 20, 21.06.2023 16:12:18,T 7333, 9, NOA 002
: 14,21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
23,21.06.2023 14:23:58,IC 467, 93, NOA 001
7,21.06.2023 09:53:02, HL 1721, 93, NOA 001
13, 21.06.2023 11:20:05,IC 464, 63, NOA 001
49,21.06.2023 21:52:43,HL 1769, 116, NOA 001
48,21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
—— C{03mmis)
— v, milattu, perustus
—— v, anvioitu, runko(x4)

0.01

max [MM/s]

Vi

0.001

0.0001

0.00001 =3 IR TR S TR SR SN HUN N B R R I
1 125 16 2 25 315 4 5 63 8 10 125 16 20 25 315 40 50 63 80
f[Hz]

mittauspiste: R2,

v, mitattu, , perustus = 0.00 mmv/s

+ 41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
+ 10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
+ 8,21.06.2023 09:43:53,T 3723, 82, NOA 001
+ 33,21.06.2023 17:28:06,IC 470, 80, NOA 001
01 - 45,21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
+ 20,21.06.2023 13:29:53,IC 474, 79, NOA 001
5, 21.06.2023 09:24:04.IC 476, 83, NOA 001
48, 21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
30,21.06.2023 16:31:12,IC 489, 85, NOA 001
26,21.06.2023 15:29:01,C 468, 85, NOA 001
14,21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
i 23,21.06.2023 14:23:58,IC 457, 93, NOA 001
34, 21.06.2023 17:53:15,HL 1795, 87, NOA 001
16, 21.06.2023 12:05:55,HL 1730, 34, NOA 001
13, 21.06.2023 11:20:05,IC 464, 63, NOA 001
—— C (0.3 mm/s)
—— v, mitattu, perustus
—— v, arvioitu, runko(x4)

E
Z

0.001 |

0.0001 |

0.00001

1 125 16 2 25 315 4 5 63 8 10 125 16 20 25 315 40 50 63 80
f[Hz)



43 A-INSINOORIT

1622936.1, Rounionkatu 51-53 Tarina- ja
runkomeluselvitys

Liite 1: Mittaustulokset mittauspisteittain
X = radansuuntaisesti

y = rataa vasten kohtisuoraan

z = pystysuuntaan

5 (21)

mittauspiste: R2,

v, mitattu, , perustus = 0.00 mm/s

10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001

01 -

0.01

Vimmsmax [MM/s]

0.001

0.0001

0.00001
1 125 16 2 25 315 4

2.2 Runkomelu

70 —
65 -
60 —
55 —
50 —
45 —
40 -
35 -
30 -
25 -

;e [dB re. 50 nm/s)

41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
33,21.06.2023 17:29:06,IC 470, 80, NOA 001
26,21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001
23,21.06.2023 14:23:58,IC 467, 93, NOA 001
6, 21.06.2023 09:43:53,T 3723, 82, NOA 001
45,21.06.2023 20:37.:58,T 3729, 80, NOA 001
5,21.06.2023 09:24:04,IC 476, 83, NOA 001
27,21.06.2023 15:53:11,HL 1791, 85, NOA 001
48,21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
‘4;7 21,21.06.2023 13:55:13,HL 1737, NaN, NOA 001
+ 20,21.06.2023 13:29:53,IC 474, 79, NOA 001
30, 21.06.2023 16:31:12,IC 469, 85, NOA 001
44,21.06.2023 20:29:15,IC 473, 77, NOA 001
14,21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
—— C (0.3 mm/s)
— v, mitattu, perustus
—— v, arvioitu, lattia(x6)

+ + 4+ + + + +

6.3 8 10 125 16 20 25 315 40 50 63 80 1..80
f[Hz]

mittauspiste: R2,

+

49, 21.06.2023 21:52:43,HL 1769, 116, NOA 001

41, 21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002

10, 21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001

6, 21.06.2023 09:43:53,T 3723, 82, NOA 001

4, 21.06.2023 09:05:56,HL 1720, 32, NOA 001

29, 21.06.2023 16:12:18,T 7333, 9, NOA 002

45, 21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001

+ 39,21.06.2023 18:56:11,HL 1760, 81, NOA 001

48, 21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
14, 21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
5,21.06.2023 09:24:04,IC 476, 83, NOA 001
16, 21.06.2023 12:05:55,HL 1730, 34, NOA 001
22, 21.06.2023 14:06:20,HL 1738, 28, NOA 001
26, 21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001
15, 21.06.2023 11:52:34,HL 1729, 70, NOA 001

— L, mitattu

+ Lusm=21dB —_—

16 20 25 315 40 50

80 100 125 160 200 250 315 400 500 16...500
f[Hz]



- 1622936.1, Rounionkatu 51-53 Téarina- ja
‘.! A'INSINOORIT runkomeluselvitys
Liite 1: Mittaustulokset mittauspisteittain 6 (21)
X = radansuuntaisesti

y = rataa vasten kohtisuoraan
z = pystysuuntaan

mittauspiste: R2

70 —
65
60
55
50 -
s + 49,21.06.2023 21:52:43 HL 1769, 116, NOA 001
40 — + 4,21.06.2023 09:05:56,HL 1720, 32, NOA 001
35 + 6,21.06.2023 09:43:53,T 3723, 82, NOA 001
a0 - + 45,21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001

; + 16, 21.06.2023 12:05:55,HL 1730, 34, NOA 001
25 - + +10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
20 Lym=20dB ¢ 22,21.06.2023 14:06:20,HL 1738, 28, NOA 001

39, 21.06.2023 18:56:11,HL 1760, 81, NOA 001
28, 21.06.2023 16:06:07 HL 1792, 35, NOA 001
14,21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
15,21.06.2023 11:52:34, HL 1729, 70, NOA 001
48, 21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
36,21.06.2023 18:25:21,IC 471, 67, NOA 001
27,21.06.2023 15:53:11 HL 1791, 85, NOA 001
— L, mitattu

LyAsmax.Gex [dB re. 50 nm/s]

16 20 25 315 40 50 63 80 100 125 160 200 250 315 400 500
f[Hz]

16..500

mittauspiste: R2,

45, 21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
6,21.06.2023 09:43:53,T 3723, 82, NOA 001
41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
14,21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
- 22,21.06.2023 14:06:20,HL 1738, 28, NOA 001
25 - t 10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
17,21.06.2023 12:25:09,IC 465, 68, NOA 001
151 + m=16dB 1 48, 21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
I 26, 21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001
16, 21.06.2023 12:05:55,HL 1730, 34, NOA 001
39, 21.06.2023 18:56:11,HL 1760, 81, NOA 001
13,21.06.2023 11:20:05,IC 464, 63, NOA 001
33, 21.06.2023 17:29:06,IC 470, 80, NOA 001
29, 21.06.2023 16:12:18,T 7333, 9, NOA 002
8, 21.06.2023 10:06:08,HL 1722, 35, NOA 001
— L, mitattu

++ + +

LyAsmax.ceN [dB re. 50 nm/s

16 20 25 315 40 50 63 80 100 125 160 200 250 315 400 500 16..500
f[Hz]



43 A-INSINOORIT

runkomeluselvitys

Liite 1: Mittaustulokset mittauspisteittain

X = radansuuntaisesti

y
z

pystysuuntaan

3 Mittauspiste R3

3.1 Tarina

mittauspiste: R3,

rataa vasten kohtisuoraan

1622936.1, Rounionkatu 51-53 Tarina- ja

7 (21)

10 v, mitattu, , perustus = 0.01 mm/s

01 -

0.01

Vimmsmax [MM/s]

0.001

0.0001

0.00001
1 125 16 2 25 315 4 5 63 8 10 125 16 20 25 315 40 50 63 80

f[Hz]

mittauspiste: R3,

.80

10, 21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
6,21.06.2023 09:43:53,T 3723, 82, NOA 001
23,21.06.2023 14:23:58,IC 467, 93, NOA 001
48, 21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
26, 21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001
45,21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
33, 21.06.2023 17:29:06,IC 470, 80, NOA 001
20, 21.06.2023 13:29:53,IC 474, 79, NOA 001
30, 21.06.2023 16:31:12,IC 469, 85, NOA 001
13, 21.06.2023 11:20:05,IC 464, 63, NOA 001
14, 21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
40,21.06.2023 19:29:16,IC 472, 61, NOA 001
7,21.06.2023 09:53:02,HL 1721, 93, NOA 001
15, 21.06.2023 11:52:34 HL 1729, 70, NOA 001
—— C (0.3 mm/s)

— v, mitattu, perustus

—— v, arvioitu, runko(x4)

oAb+t

10~ v, mitattu, , perustus = 0.01 mm/s

001 - - . -

0.001 —

1 1 1 1

1 1
25 315 40 50 63 80

1 125 16 2 25 315 4 5 6.3 8 10 125 16 20
f[Hz]

0.00001

) |“

+ 10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
+ 41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
45, 21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
48, 21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
+ 5,21.06.2023 09:24:04,IC 476, 83, NOA 001
20, 21.06.2023 13:29:53,IC 474, 79, NOA 001
33, 21.06.2023 17:29:06,IC 470, 80, NOA 001
+ 6,21.06.2023 09:43:53,T 3723, 82, NOA 001
13,21.06.2023 11:20:05,IC 464, 63, NOA 001
14, 21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
23,21.06.2023 14:23:58,IC 467, 93, NOA 001
30, 21.06.2023 16:31:12,IC 469, 85, NOA 001
44,21.06.2023 20:29:15,IC 473, 77, NOA 001
26, 21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001
9, 21.06.2023 10:26:15,IC 165, 79, NOA 001
—— C (0.3 mmvs)
— v, mitatty, perustus
—— v, arvioitu, runko(x4)




1622936.1, Rounionkatu 51-53 Tarina- ja

‘.! A'I NSI N66RIT runkomeluselvitys

Liite 1: Mittaustulokset mittauspisteittain

X = radansuuntaisesti
y = rataa vasten kohtisuoraan
z = pystysuuntaan

mittauspiste: R3,

v, mitattu, , perustus = 0.01 mm/s

0.01

ViWmemsmax [MM/S)

0.001

0.0001

+ 45,21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
+ 41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
+ 23,21.06.2023 14:23:58 IC 467, 93, NOA 001
10, 21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
+ 20,21.06.2023 13:29:53,IC 474, 79, NOA 001
+ 6,21.06.2023 09:43:53,T 3723, 82, NOA 001
33,21.06.2023 17:29:06,IC 470, 80, NOA 001
+ 13,21.06.2023 11:20:05,IC 464, 63, NOA 001
34, 21.06.2023 17:53:15,HL 1795, 87, NOA 001
30, 21.06.2023 16:31:12,IC 469, 85, NOA 001
48,21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
46, 21.06.2023 20:53:16,HL 1767, 85, NOA 001
26, 21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001
7,21.06.2023 09:53:02 HL 1721, 93, NOA 001
5, 21.08.2023 09:24:04,IC 476, 83, NOA 001
—— C (0.3 mm/s)
—— v, mitattu, perustus
—— v, arvioitu, lattia(x6)

0.00001

186 2 25 315 4 5 6.3 8 10 125 16 20 25 315 40 50 63 80 1..80

t[Hz]

3.2 Runkomelu

spn [dB re. 50 nm/s]
3
T

mittauspiste: R3,

i Lusm=21dB —_—

+ 10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001

+ 41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
15,21.06.2023 11:52:34,HL 1729, 70, NOA 001

+ 6,21.06.2023 09:43:53,T 3723, 82, NOA 001

+ 22,21.06.2023 14:06:20,HL 1738, 28, NOA 001

+ 39,21.06.2023 18:56:11,HL 1760, 81, NOA 001

+ 45,21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
48, 21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
26, 21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001
14, 21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
20, 21.06.2023 13:29:53,IC 474, 79, NOA 001
27,21.06.2023 15:53:11,HL 1791, 85, NOA 001
33, 21.06.2023 17:29:06,IC 470, 80, NOA 001
23,21.06.2023 14:23:58,IC 467, 93, NOA 001
37,21.06.2023 18:57:02,T 3716, 17, NOA 002

— L, mitattu

16 20 25 315 40 50 63 80 100 125 160 200 250 315 400 500 16..500
f[Hz]

8 (21)




- 1622936.1, Rounionkatu 51-53 Téarina- ja
“! A'INSINOORIT runkomeluselvitys
Liite 1: Mittaustulokset mittauspisteittain 9 (21)
X = radansuuntaisesti

y = rataa vasten kohtisuoraan
z = pystysuuntaan

mittauspiste: R3,

41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
10, 21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 004
6,21.06.2023 09:43:53,T 3723, 82, NOA 001
20, 21.06.2023 13:20:53C 474, 79, NOA 001
45, 21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
25 - - 48,2106.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
5,21.06.2023 09:24:04,C 476, 83, NOA 001
22, 21.06.2023 14:06:20,HL 1738, 28, NOA 001
15 -
Lym=13dB =+ 4,21.06.2023 09:05:56,HL 1720, 32, NOA 001

+ o+ o+t

LyAsmax.Gex [dB re. 50 nm/s]

4 26, 21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001
33, 21.06.2023 17:29:06,IC 470, 80, NOA 001
30, 21.06.2023 16:31:12,C 469, 85, NOA 001
23, 21.06.2023 14:23:58,IC 467, 93, NOA 001
14,21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
13,21.06.2023 11:20:05,IC 464, 63, NOA 001
40 Ul I ! I I 1 I ! I I I I | I
16 20 25 315 40 50 63 80 100 125 160 200 250 315 400 500 16..500
f[Hz]
mittauspiste: R3,
70 —
65 —
60 —
55 —
50 -
45 + 41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
40 — + 6,21.06.2023 09:43:53,T 3723, 82, NOA 001
35+ 10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
Z sk + 45,21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
E + 23,21.06.2023 14:23:58,C 467, 93, NOA 001
{ B 20, 21.06.2023 13:29:53,IC 474, 79, NOA 001
o 48, 21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
= m=19dB —%
= . 14, 21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
= 1 4,21.06.2023 09:05:56,HL 1720, 32, NOA 001
& 26, 21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001
F 30, 21.06.2023 16:31:12,IC 469, 85, NOA 001
2 33, 21.06.2023 17:29:06,IC 470, 80, NOA 001
_? 13,21.06.2023 11:20:05,IC 464, 63, NOA 001
18, 21.06.2023 12:53:15,HL 1735, 69, NOA 001
7,21.06.2023 09:53:02,HL 1721, 93, NOA 001
— L, mitattu
40 & 1 1 1 1 1 1 1
16 20 25 315 40 50 63 80 100 125 160 200 250 315 400 500 16..500

f[Hz]



L1 1622936.1, Rounionkatu 51-53 Tarina- ja
‘.! A-INSINOORIT runkomeluselvitys
Liite 1: Mittaustulokset mittauspisteittain 10 (21)
X = radansuuntaisesti
y = rataa vasten kohtisuoraan

z = pystysuuntaan
4 Mittauspiste R4
4.1 Tarina
mittauspiste: R4,

10 v, mitattu, , maapera =

+ 10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
+ 41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
S + 23,21.06.2023 14:23:58,IC 467, 93, NOA 001
+ 48,21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
+ 33,21.06.2023 17:29:06,IC 470, 80, NOA 001
22, 21.06.2023 14:06:20,HL 1738, 28, NOA 001
6, 21.06.2023 09:43:53,T 3723, 82, NOA 001
14,21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
45, 21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
18, 21.06.2023 12:53:15,HL 1735, 69, NOA 001
30, 21.06.2023 16:31:12,IC 469, 85, NOA 001
13,21.06.2023 11:20:05,IC 464, 63, NOA 001
7.21.06.2023 09:53:02,HL 1721, 93, NOA 001
286, 21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001
24, 21.06.2023 14:53:00,HL 1789, 81, NOA 001
— C(0.3mms)
= = - v, mitattu, maapera
—— v, arvioitu, perustus
—— v, arvioitu, runko (x4)

01 -

0.01

0.001

0.0001

0.00001 o = . - -
1 125 16 2 25 315 4 5 63 8 10 125 16 20 25 315 40 50 63 80 1..80

f[Hz]

mittauspiste: R4,

10 — v, mitattu, , maapera = 0.02 mm/s
v, arvioitu, perustus = 0.01 mm/s

10, 21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001

41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002

48, 21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001

33, 21.06.2023 17:29:06,IC 470, 80, NOA 001

6,21.06.2023 09:43:53,T 3723, 82, NOA 001

5,21.06.2023 09:24:04,IC 476, 83, NOA 001

30,21.06.2023 16:31:12,IC 469, 85, NOA 001

_I_ | 45,21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001

= 14, 21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001

7,21.06.2023 09:53:02,HL 1721, 93, NOA 001
22,21.06.2023 14:.06:20 HL 1738, 28, NOA 001
51, 21.06.2023 22:25:51,IC 475, 88, NOA 001
23,21.06.2023 14:23:58,IC 467, 93, NOA 001
20, 21.06.2023 13:29:53,IC 474, 79, NOA 001
15, 21.06.2023 11:52:34 HL 1729, 70, NOA 001

—— C (0.3 mm/s)

= - - v, mitattu, maapera

— v, arvioitu, perustus

—— v, arvioitu, runko (x4)

+ o+

0.01

VWmmsmax [MM/s]

0.001

0.0001

0.00001 g g * :
1 125 16 2 25 315 4 5 63 8 10 125 16 20 25 315 40 50 63 80 1..80

f[Hz]



43 A-INSINOORIT

ViWmemsmax [MM/s]

0.1

0.01

0.001

0.0001

0.00001

4.2

gen [dB re. 50 nm/s]

1

1622936.1, Rounionkatu 51-53 Tarina- ja
runkomeluselvitys

Liite 1: Mittaustulokset mittauspisteittain
X = radansuuntaisesti

y = rataa vasten kohtisuoraan

z = pystysuuntaan

11 (21)

mittauspiste: R4,

v, mitattu, , maapera = 0.02 mm/s
v, 8 perustus = 0.00 mm/s

+ 45,21,06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
+ 10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001

Runkomelu

2

33,21.06.2023 17:29:06,IC 470, 80, NOA 001
+ 41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
23,21.06.2023 14:23:58,IC 467, 93, NOA 001
26, 21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001
20, 21.06.2023 13:29:53,IC 474, 79, NOA 001
13, 21.06.2023 11:20:05,IC 464, 63, NOA 001
1 6,21.06.2023 09:43:53,T 3723, 82, NOA 001
48, 21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
7,21.06.2023 09:53:02 HL 1721, 93, NOA 001
=T 5,21.06.2023 09:24:04,IC 476, 83, NOA 001
9,21.06.2023 10:26:15,IC 165, 79, NOA 001
51,21.06.2023 22:25:51,IC 475, 88, NOA 001
30,21.06.2023 16:31:12,IC 469, 85, NOA 001
—— G (0.3 mm/s)
- - - v, mitattu, maapera
— v, arvioitu, perustus
—— v, arvioitu, lattia (x6)

10 125
f[H

18
7]

mittauspiste: R4,

20 25 315 40 50 63 80 1..80

41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
6,21.06.2023 09:43:53,T 3723, 82, NOA 001
10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
22,21.06.2023 14:06:20,HL 1738, 28, NOA 001
45, 21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
14,21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
48, 21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
7,21.06.2023 09:53:02,HL 1721, 93, NOA 001
15, 21.06.2023 11:52:34,HL 1729, 70, NOA 001
26, 21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001
18, 21.06.2023 12:53:15,HL 1735, 69, NOA 001
37,21.06.2023 18:57:02,T 3716, 17, NOA 002
16, 21.06.2023 12:05:55,HL 1730, 34, NOA 001
39, 21.06.2023 18:56:11,HL 1760, 81, NOA 001
30, 21.06.2023 16:31:12,|C 469, 85, NOA 001

Lusm =34 dB —=+

++ + +

20

25

315

40

50

63

80

100

125
f[Hz]

160

200 250 315 400 500 16...500



- 1622936.1, Rounionkatu 51-53 Téarina- ja
‘.! A'INSINOORIT runkomeluselvitys
Liite 1: Mittaustulokset mittauspisteittain 12 (21)
X = radansuuntaisesti

y = rataa vasten kohtisuoraan
z = pystysuuntaan

mittauspiste: R4y

70
65 -
80 -
55
50 —
45 + 41,21.06.2023 19:59:20,T 7122, 16, NOA 002
40 — + 6,21.06.2023 09:43:53,T 3723, 82, NOA 001
35 - +10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
2 - 1 £ 22,21.06.2023 14:06:20, HL 1738, 28, NOA 001
g & L,m=28dB —k— | + 45,21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
] £ £ 48,21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
U F - 14,21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
-}
o 5,21.06.2023 09:24:04,IC 476, 83, NOA 001
= 30,21.06.2023 16:31:12,IG 469, 85, NOA 001
é 33,21.06.2023 17:28:06,IC 470, 80, NOA 001
E 7,21.08.2023 09:53:02,HL 1721, 93, NOA 001
4 26, 21.06.2023 15:28:01,IC 468, 85, NOA 001
3 20, 21.06.2023 13:
38, 21.06.2023 18:56:11,HL 1760, 81, NOA 001
51,21.06.2023 22:25:51,IC 475, 88, NOA 001
— L, mitattu
40 & I I 1 1 1 I I 1 1 1 I I 1
16 20 25 315 40 50 63 80 100 125 160 200 250 315 400 500 16..500
1[Hz)
mittauspiste: R4,
70 —
65 —
60 —
55 —
50
s + 10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
40 — +  41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
35 L 6,21.06.2023 09:43:53,T 3723, 82, NOA 001
30 - + 48,21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001

Lysm = 28 dB —— | + 45,21.06.:2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
26, 21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001
33, 21.06.2023 17:29:06,IC 470, 80, NOA 001
20, 21.06.2023 13:29:53,IC 474, 79, NOA 001
15,21.06.2023 11:52:34,HL 1729, 70, NOA 001
14, 21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
7,21.06.2023 09:53:02,HL 1721, 93, NOA 001
39,21.08.2023 18:56:11,HL 1760, 81, NOA 001
23, 21.06.2023 14:23:58,IC 467, 93, NOA 001
21,21.06.2023 13:55:13,HL 1737, NaN, NOA 001
9, 21.06.2023 10:26:15,IC 165, 79, NOA 001

— L, mitattu

Lyasmax.Gan [dB re. 50 nm/s]

-40 1 1 1 1 1 1 1 1

16 20 25 315 40 50 63 80 100 125 160 200 250 315 400 500 16..500
f[Hz]



L1 1622936.1, Rounionkatu 51-53 Tarina- ja
‘.! A-INSINOORIT runkomeluselvitys
Liite 1: Mittaustulokset mittauspisteittain
X = radansuuntaisesti
y = rataa vasten kohtisuoraan
z = pystysuuntaan

13 (21)

5 Mittauspiste R5

5.1 Tarina

mittauspiste: R5,

or v, mitattu, , perustus = 0.02 mm/s
10—
+ 41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
+ 10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
+ 69, 22.06.2023 09:43:51,T 3723, 87, NOA 001
01 + 33,21.06.2023 17:29:06,IC 470, 80, NOA 001

+ 45,21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
48, 21.086.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
52, 22.06.2023 01:09:07,T 58922, 76, NOA 001
30, 21.086.2023 16:31:12,IC 469, 85, NOA 001
68, 22.06.2023 09:23:14,IC 476, 91, NOA 001
26, 21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001
20, 21.06.2023 13:29:53,IC 474, 79, NOA 001
53, 22.06.2023 02:04:09,T 3721, 71, NOA 001
65, 22.06.2023 08:39:29,IC 466, 84, NOA 001
23, 21.06.2023 14:23:58,IC 467, 93, NOA 001
14,21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
—— C (0.3 mm/s)

— v, mitattu, perustus

—— v, arvioitu, runko(x4)

0.01

0.001

0.0001

0.00001 £ : (N 1 [ 1 I I I B 1 1
125 16 2 25 315 4 5 63 8 10 125 16 20 25 315 40 50 63 80 1..80
f[Hz]

mittauspiste: R5,

v, mitattu, , perustus = 0.04 mm/s

26,21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001
33, 21.06.2023 17:29:06,IC 470, 80, NOA 001
41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
10, 21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
68, 22.06.2023 09:23:14,IC 476, 91, NOA 001
65, 22.06.2023 08:39:29,IC 4686, 84, NOA 001
89, 22.06.2023 09:43:51,T 3723, 87, NOA 001
48, 21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
52,22.06.2023 01:09:07,T 58922, 76, NOA 001
23,21.06.2023 14:23:58,IC 467, 93, NOA 001
53, 22.06.2023 02:04:09,T 3721, 71, NOA 001
20,21.06.2023 13:29:53,IC 474, 79, NOA 001
30, 21.06.2023 16:31:12,IC 469, 85, NOA 001
45, 21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
21,21.06.2023 13:55:13,HL 1737, NaN, NOA 001
—— C (0.3 mm/s)

— v, mitattu, perustus

——— V, arvioitu, runko(x4)

0.1

+ + + + + + +

0.01

T
>
g
kS
%
g
E
E
Ed
S

0.001

0.0001

0.00001 = = T | | 1 L 1 1 1 1 L 1 L 1 |
1125 16 2 25 315 4 5 63 8 10 125 16 20 25 315 40 50 63 80 1..80
f[Hz]



- 1622936.1, Rounionkatu 51-53 Téarina- ja
‘.! A'INSINOORIT runkomeluselvitys
Liite 1: Mittaustulokset mittauspisteittain 14 (21)
X = radansuuntaisesti

y = rataa vasten kohtisuoraan
z = pystysuuntaan

mittauspiste: R5,

v, mitattu, , perustus = 0.03 mm/s

+ 41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
+ 10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001

+ 52,22.06.2023 01:09:07,T 58922, 76, NOA 001
&
+
+

69, 22.06.2023 09:43:51,T 3723, 87, NOA 001
0.1 48, 21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
23, 21.06.2023 14:23:58,IC 467, 93, NOA 001
+ + 68,22.06.2023 09:23:14,IC 476, 91, NOA 001
- 53,22.06.2023 02:04:09,T 3721, 71, NOA 001
45, 21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
54, 22.06.2023 02:35:07,T 3702, 77, NOA 001
30, 21.06.2023 16:31:12,IC 469, 85, NOA 001
26, 21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001
33, 21.06.2023 17:29:06,IC 470, 80, NOA 001
20, 21.06.2023 13:29:53,IC 474, 79, NOA 001
9,21.06.2023 10:26:15,IC 165, 79, NOA 001
—— C (0.3 mm/s)
— v, mitattu, perustus
—— v, arvioitu, lattia(x6)

0.01

ViWmemsmax [MM/s]

0.001

0.0001

0.00001 + * . ; 1 I | I | | I I |
1 125 16 2 25 315 4 5 B3 8 10 125 16 20 25 315 40 50 63 80 1..80
f[Hz]

5.2 Runkomelu

mittauspiste: R5,

70 —
65
60 -
55 —
50 -
45 —
+ + 10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
L 3748 + + 69, 22.06.2023 09:43:51,T 3723, 87, NOA 001
m = I + 45,21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
£ 5 + 53,22.06.2023 02:04:09,T 3721, 71, NOA 001
=} 14,21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
= 41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
E‘ 17,21.06.2023 12:25:09,IC 465, 68, NOA 001
m 52,22.06.2023 01:09:07,T 58922, 76, NOA 001
= 15, 21.06.2023 11:52:34,HL 1729, 70, NOA 001
é 13,21.06.2023 11:20:05,IC 464, 63, NOA 001
¥ 9, 21.06.2023 10:26:15,IC 165, 79, NOA 001
| 40,21.06.2023 19:29:16,IC 472, 61, NOA 001
Z
__i: 54, 22.06.2023 02:35:07,T 3702, 77, NOA 001
16, 21.06.2023 12:05:55,HL 1730, 34, NOA 001
26, 21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001
— L, mitattu
20 &
25 W
-30 -
35
40 U 1 | 1 1 1 | | 1 1 1 | | 1
16 20 25 315 40 50 63 80 100 125 160 200 250 315 400 500 16...500

f[Hz]



43 A-INSINOORIT

1622936.1, Rounionkatu 51-53 Tarina- ja
runkomeluselvitys

Liite 1: Mittaustulokset mittauspisteittain
X = radansuuntaisesti

y = rataa vasten kohtisuoraan

z = pystysuuntaan

mittauspiste: R5,

15 (21)

70
65
60
55
50 -
45 + 69,22.06.2023 09:43:51,T 3723, 87, NOA 001
40 — + 41,21.06.2023 19:59:20,T 7122, 16, NOA 002
. 35 1 " 45, 21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
‘E a0 L 304B + 10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
L = —_—
= m I + 53,22.06.2023 02:04:09,T 3721, 71, NOA 001
f 25 + 286,21.06.2023 15:29
g 20 + 33,21.06.202317:
g
2 45 + 68,22.06.2023 09:
= 52, 22.06.2023 01:09:07.T 58922, 76, NOA 001
z 10 65, 22.06.2023 08:39:29,IC 466, 84, NOA 001
5 48, 21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
E o 54, 22.06.2023 02:35:07.T 3702, 77, NOA 001
_‘]5 23, 21.06.2023 14:23:58,IC 467, 93, NOA 001
5 14, 21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
10 40,21.06.2023 19:29:16,IC 472, 61, NOA 001
— L, mitattu
15 |
20
25
30 -
-35
40 | | | | | | |
16 20 25 315 40 50 63 80 100 125 160 200 250 315 400 500 16..500
f[Hz]
mittauspiste: RS,
70—
65
60
55 -
50
B + + 10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
Lum=41d = | + ©69,22.06.202309:43:51,T 3723, 87, NOA 001
£ 45,21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
= + 53,2206.2023 02:04:09,T 3721, 71, NOA 001
] + 14,21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
z2 + 41,21.06.2023 19:50:29,T 7122, 16, NOA 002
o + 52,22.06.2023 01:09:07,T 58922, 76, NOA 001
2
= + 17,21.06.2023 12:25:09,IC 465, 68, NOA 001
= 15, 21.06.2023 11:52:34,HL 1729, 70, NOA 001
% 13, 21.06.2023 11:20:05,IC 464, 63, NOA 001
40,21.06.2023 19:29:16,IC 472, 61, NOA 001
54, 22 06.2023 02:35:07,T 3702, 77, NOA 001
9, 21.06.2023 10:26:15,IC 165, 79, NOA 001
16, 21.06.2023 12:05:55,HL 1730, 34, NOA 001
26, 21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001
— L, mitattu
=
40 | L | 1 | | L
16 20 25 315 40 50 63 80 100 125 160 200 250 315 400 500 16...500

f[Hz]




43 A-INSINOORIT

1622936.1, Rounionkatu 51-53 Tarina- ja
runkomeluselvitys

Liite 1: Mittaustulokset mittauspisteittain
X = radansuuntaisesti

y = rataa vasten kohtisuoraan

z = pystysuuntaan

16 (21)

6

6.1

0.1

0.001

0.0001

Mittauspiste R6

Tarina

mittauspiste: R6,

v, mitattu, , maapera :_0 11 mm/s

+ 10, 21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
+ 41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002

+ 45,21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
23, 21.06.2023 14:23:58,IC 467, 93, NOA 001
+  9,21.06.2023 10:26:15,IC 165, 79, NOA 001
+ 57,22.06.2023 06:15:58,IC 477, 78, NOA 001
+ 44, 21.06.2023 20:29:15,IC 473, 77, NOA 001

51, 21.06.2023 22:25:51,IC 475, 88, NOA 001
20, 21.06.2023 13:29:53,IC 474, 79, NOA 001
48, 21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
33, 21.06.2023 17:29:08,IC 470, 80, NOA 001
15, 21.06.2023 11:52:34,HL 1729, 70, NOA 001
13, 21.06.2023 11:20:05,IC 464, 63, NOA 001
26, 21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001
30, 21.06.2023 16:31:12,IC 489, 85, NOA 001
C (0.3 mm/s)

= = - v, mitattu, maapera

—— v, arvioitu, perustus

—— v, arvioitu, runko (x4)

E
0.00001 & = : - L
1 125 16 2 25 315 4 5 63 8 10 125 16
f[Hz)
mittauspiste: R6,
10 —
10

0.001

0.0001

0.00001

20

25 315 40

50

80 1..80

v, mitattu, , maapera =0.13 mm/s

+ 10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
+ 45,21.06.2023 20 ,T 3729, 80, NOA 001

+ 57,22.06.2023 06:15:58,IC 477, 78, NOA 001
+ 41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
e + 44, 21.06.2023 20:29:15,IC 473, 77, NOA 001
+ 52,22.06.2023 01: T 58922, 76, NOA 001
+ 30, 21.06.2023 16:31:12,IC 469, 85, NOA 001
48, 21.06.2023 21:. T 3732, 76, NOA 001
15, 21.06.2023 11:52:34,HL 1729, 70, NOA 001
51, 21.06.2023 22:25:51,IC 475, 88, NOA 001
49, 21.06.2023 21:52:43 HL 1769, 116, NOA 001
486, 21.06.2023 20: ,HL 1767, 85, NOA 001
27,21.06.2023 15:53:11,HL 1791, 85, NOA 001
9,21.06.2023 10:26:15,IC 165, 79, NOA 001
55, 22.06.2023 05:46:03,HL 1781, 78, NOA 001
C (0.3mm/s)
- = - v, mitattu, maapera
—— v, arvioitu, perustus
—— v, anvioitu, runko (x4)

25 315 4 5 6.3 8 10 125 16
f[Hz]

1 125 16 2

20

25

315

40

50

80 1..80



AN 1622936.1, Rounionkatu 51-53 Tarina- j
“! A'INSINOORIT runkomelusel\?iltjy?sl,on . arina-ja

Liite 1: Mittaustulokset mittauspisteittain
_ : : 17 (21)
X = radansuuntaisesti
y = rataa vasten kohtisuoraan
z = pystysuuntaan

mittauspiste: R6;

v, mitattu, , maapera = 0.14 mm/s

+ 10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
+ 45, 21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
+ 41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
T + 53, 22.06.2023 02:04:09,T 3721, 71, NOA 001
0.1 + 57,22.06.2023 06:15:58,IC 477, 78, NOA 001
+ 48, 21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
26, 21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001
44, 21.08.2023 20:29:15,IC 473, 77, NOA 001
9,21.06.2023 10:26:15,IC 165, 79, NOA 001
14, 21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
52, 22.06.2023 01:09:07,T 58922, 76, NOA 001
33, 21.06.2023 17:29:06,IC 470, 80, NOA 001
15, 21.06.2023 11:52:34,HL 1729, 70, NOA 001
20, 21.06.2023 13:29:53,IC 474, 79, NOA 001
30, 21.086.2023 16:31:12,IC 469, 85, NOA 001
—— C (0.3 mm/s)
- - - v, mitattu, maapera
—— v, arvioitu, perustus
—— v, arvioitu, lattia (x6)

0.01

0.001

0.0001

0.00001 = : - - .
1 125 16 2 25 315 4 5 63 8 10 125 16 20 25 315 40 50 63 80 1.80
f[Hz)

6.2 Runkomelu

Lyasmax.Gan [dB re. 50 nm/s)

mittauspiste: R6,
70 —
65 —
60 —
55 —
50 —
45 -
+ + 41,21.06.2023 19:59:28,T 7122, 16, NOA 002
40 - 3 + : Lym=40dB —— 53, 22.06.2023 02:04:09,T 3721, 71, NOA 001
{ - + 10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
48, 21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
52, 22.06.2023 01:09:07,T 58922, 76, NOA 001
26, 21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001
+ 45,21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
+ 33,21.06.2023 17:29:06,IC 470, 80, NOA 001
20,21.06.2023 13:29:53,IC 474, 79, NOA 001
23, 21.06.2023 14:23:58,IC 467, 93, NOA 001
30, 21.06.2023 16:31:12,IC 469, 85, NOA 001
14, 21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
44, 21.06.2023 20:29:15,IC 473, 77, NOA 001
21,21.06.2023 13:55:13,HL 1737, NaN, NOA 001
51,21.06.2023 22:25:51,IC 475, 88, NOA 001
— L, mitattu

40 UL I 1 I | 1 I 1 1 I

16 20 25 35 40 50 63 80 100 125 160 200 250 315 400 500
f[Hz]

16..500



43 A-INSINOORIT

;an [dB re. 50 nm/s)

1622936.1, Rounionkatu 51-53 Tarina- ja
runkomeluselvitys

Liite 1: Mittaustulokset mittauspisteittain
X = radansuuntaisesti

y = rataa vasten kohtisuoraan

z = pystysuuntaan

mittauspiste: R6,
70 -

65 -
60 —
55 —
50 —
45 -

18 (21)

+ 53,22.06.2023 02:04:09,T 3721, 71, NOA 001
40 - ¥ Lym=39dB .21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
: + 10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
48,21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
45,21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
52, 22.06.2023 01:09:07,T 58922, 76, NOA 001
57,22.06.2023 06:15:58,IC 477, 78, NOA 001
30, 21.06.2023 16:31:12,IC 469, 85, NOA 001
44, 21.06.2023 20:29:15,IC 473, 77, NOA 001
26, 21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001
21,21.06.2023 13:55:13,HL 1737, NaN, NOA 001
23, 21.06.2023 14:23:58,IC 467, 93, NOA 001
51, 21.06.2023 22:25:51,IC 475, 88, NOA 001
20, 21.06.2023 13:29:53,IC 474, 79, NOA 001
55, 22.06.2023 05:46:03, HL 1781, 78, NOA 001

—_— o4

— L, mitattu
15
20 b
_25 =
a0 -
35 —
40l | I ! I 1 I I 1 !
16 20 25 315 40 50 63 80 100 125 160 200 250 315 400 500 16..500
f[Hz]
mittauspiste: R6,
70 —
65
60
55 —
50
L L
Bt v Lum =44 dB —— [ % 10,21.06.2020 10:4220 T 7332, 0, NOA 001
+ 5 + 41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
I + 53,22.06.2023 02:04:09,T 3721, 71, NOA 001
+ 48, 21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
E 52, 22.06.2023 01:09:07,T 58922, 76, NOA 001
2 45,21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
g 26, 21.06.2023 15:29:01 C 468, 85, NOA 001
m 20, 21.06.2023 13:20:53C 474, 79, NOA 001
= 9,21.06.2023 10:26:15,IC 165, 79, NOA 001
i 21, 21.06.2023 13:55:13,HL 1737, NaN, NOA 001
3 13, 21.06.2023 11:20:05,IC 464, 63, NOA 001
2 30, 21.06.2023 16:31:12,IC 469, 85, NOA 001
4
E 15, 21.06.2023 11:52:34,HL 1729, 70, NOA 001
44, 21.06.2023 20:20:15,IC 473, 77, NOA 001
33, 21.06.2023 17:29:06,IC 470, 80, NOA 001
—— L, mitattu
-30 =
_35 LB
40 1 | | | | 1 | | | | 1 1 | | 1 | |
16 20 25 315 40 50 63 80 100 125 160 200 250 315 400 500 16..500

f[Hz]



43 A-INSINOORIT

7 Mittauspiste R7

71 Tarina

mittauspiste: R7,

1622936.1, Rounionkatu 51-53 Tarina- ja
runkomeluselvitys

Liite 1: Mittaustulokset mittauspisteittain 19 (21)

X = radansuuntaisesti
y = rataa vasten kohtisuoraan
z = pystysuuntaan

v, mitattu, , maapera :_0 02 mm/s

41, 21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
10, 21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001

01

48, 21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
45, 21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
22,21.06.2023 14:06:20,HL 1738, 28, NOA 001
33, 21.06.2023 17:29:06,IC 470, 80, NOA 001
14, 21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
16, 21.06.2023 12:05:55,HL 1730, 34, NOA 001
20,21.06.2023 13:29:53,IC 474, 79, NOA 001
18, 21.06.2023 12:53:15,HL 1735, 69, NOA 001
15, 21.06.2023 11:52:34 HL 1729, 70, NOA 001
21,21.06.2023 13:55:13, HL 1737, NaN, NOA 001
26, 21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001
40, 21.06.2023 19:29:16,IC 472, 61, NOA 001
27,21.06.2023 15:53:11,HL 1791, 85, NOA 001
C (0.3 mmis)

- = - v, mitattu, maapera

—— v, anvioitu, perustus

—— v, anvioitu, runko (x4)

2 63 8 10 125

f[Hz]

16

20 25 315 40 50 63 80 .80

mittauspiste: R7,

v, mitattu, , maapera = 0.02 mm/s

41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
10, 21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001

0.001

10 125

f[Hz)

16

16, 21.06.2023 12:05:55,HL 1730, 34, NOA 001
22,21.06.2023 14:06:20,HL 1738, 28, NOA 001
48,21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
45, 21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
14, 21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
40,21.06.2023 19:29:16,IC 472, 61, NOA 001
33, 21.06.2023 17:29:06,IC 470, 80, NOA 001
15, 21.06.2023 11:52:34,HL 1729, 70, NOA 001
20,21.06.2023 13:29:53,IC 474, 79, NOA 001
18, 21.06.2023 12:53:15,HL 1735, 69, NOA 001
24,21.06.2023 14:53:00,HL 1789, 81, NOA 001
28, 21.06.2023 16:06:07,HL 1792, 35, NOA 001
21,21.06.2023 13:55:13,HL 1737, NaN, NOA 001
—— C (0.3 mm/s)

- - - v, mitattu, maapera

— v, anvioitu, perustus

—— v, arvioitu, runko (x4)

—+

25 63

20

315 40 50 80 .80



- 1622936.1, Rounionkatu 51-53 Téarina- ja
“! A'INSINOORIT runkomeluselvitys
Liite 1: Mittaustulokset mittauspisteittain 20 (21)
X = radansuuntaisesti

y = rataa vasten kohtisuoraan
z = pystysuuntaan

mittauspiste: R7;

10 v, mitattu, , maapera = 0.02 mm/s
10—
+ 41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
10, 21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
== 26,21.06.2023 15:20:01,IC 468, 85, NOA 001
45,21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
01

+ 23,21.06.2023 14:23:58,IC 467, 93, NOA 001
+ 33, 21.06.2023 17:29:06,IC 470, 80, NOA 001
20, 21.06.2023 13:29:53,IC 474, 79, NOA 001

+ + 40,21.08.2023 19:29:16,IC 472, 61, NOA 001
48, 21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
14, 21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
9, 21.06.2023 10:26:15,IC 165, 79, NOA 001
37,21.06.2023 18:57:02,T 3716, 17, NOA 002
27,21.08.2023 15:53:11,HL 1791, 85, NOA 001
13, 21.06.2023 11:20:05,IC 464, 63, NOA 001
30, 21.086.2023 16:31:12,IC 469, 85, NOA 001

—— C (0.3 mm/s)

- - - v, mitattu, maapera

—— v, arvioitu, perustus

—— v, arvioitu, lattia (x6)

0.01

0.001

0.0001

0.00001 = =3 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
1 125 186 2 25 315 4 5 63 8 10 125 16 20 25 315 40 50 63 80 1..80

7.2 Runkomelu

mittauspiste: R7,

70 —
65 -
60 -
55 —
50 -
45 —
+ 41,21.06.2023 19:59:29,T 7122, 16, NOA 002
40 - + 10, 21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
+ 45,21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001
- _:_ + 29,21.06.2023 16:12:18,T 7333, 9, NOA 002
=} Lym=27dB - 37,21.06.2023 18:57:02,T 3716, 17, NOA 002
= ' + 48, 21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
E‘ | 14,21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
m 22,21.06.2023 14:06:20, HL 1738, 28, NOA 001
= 18,21.06.2023 12:53:15,HL 1735, 69, NOA 001
é 15,21.06.2023 11:52:34 HL 1729, 70, NOA 001
¥ 26, 21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001
| 20,21.06.2023 13:29:53,IC 474, 79, NOA 001
Z
_‘]3 30, 21.06.2023 16:31:12,IC 469, 85, NOA 001
16, 21.06.2023 12:05:55,HL 1730, 34, NOA 001
40, 21.06.2023 19:29:18,IC 472, 61, NOA 001
— L, mitattu
-30
35
40 U 1 | | 1 1 1 | | 1 1 1 | | 1
16 20 25 315 40 50 63 80 100 125 160 200 250 315 400 500 16...500

f[Hz]



L1 1622936.1, Rounionkatu 51-53 Tarina- ja
‘.! A-INSINOORIT runkomeluselvitys
Liite 1: Mittaustulokset mittauspisteittain 21 (21)
X = radansuuntaisesti
y = rataa vasten kohtisuoraan
z = pystysuuntaan

mittauspiste: R7y

70 —

65

60 [~

55

50 -

45 + 41,21.06.2023 19:59:20,T 7122, 16, NOA 002
40 — + 10,21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
35 |- + 45,21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001

2 a0 - 1 T £ 14,21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
g * f L,m=28dB | 87,21.06.2023 18:57:02,T 3716, 17, NOA 002

I :

2 + 48,21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001
o * 15, 21.06.2023 11:52:34 HL 1729, 70, NOA 001
)

o 18, 21.06.2023 12:53:15 HL 1735, 69, NOA 001

et 22,21.06.2023 14:06:20,HL 1738, 28, NOA 001
é 16, 21.06.2023 12:05:

P 20,21.06.2023 13:
5 28, 21.06.2023 16:
3 26,21.06.2023 15:
39,21.06.2023 18:56:11,HL 1760, 81, NOA 001
30,21.06.2023 16:31:12,1C 469, 85, NOA 001
— L, mitattu
-30
a5 &
a0 Ul 1 I I 1 I I I I
16 20 25 315 40 50 63 80 100 125 160 200 250 315 400 500 16...500
1[Hz)
mittauspiste: R7,
70—
65 -
60
55 -
50
45 -
+ 41,21.06.2023 19:58:29,T 7122, 16, NOA 002
40 - + 10, 21.06.2023 10:42:29,T 7332, 0, NOA 001
35 + 45,21.06.2023 20:37:58,T 3729, 80, NOA 001

Q " Y 1 + 14,21.06.2023 11:40:14,T 3430, 83, NOA 001
] —— | + 48,21.06.2023 21:25:48,T 3732, 76, NOA 001

2 + + 18,21.06.2023 12:53:15,HL 1735, 69, NOA 001
o - + 39,21.06.2023 18:56:11,HL 1760, &1, NOA 001

= 26, 21.06.2023 15:29:01,IC 468, 85, NOA 001

= 37,21.06.2023 18:57:02,T 3716, 17, NOA 002
E_« 17, 21.06.2023 12:25:09,IC 465, 68, NOA 001

40, 21.06.2023 19:29:16,IC 472, 61, NOA 001
20, 21.06.2023 13:29:53,IC 474, 79, NOA 001
30, 21.06.2023 16:31:12,IC 469, 85, NOA 001
44,21.06.2023 20:29:15,IC 473, 77, NOA 001
33, 21.06.2023 17:29:06,IC 470, 80, NOA 001
— L, mitattu
16 20 25 315 40 50 63 80 100 125 160 200 250 315 400 500 16...500
f[Hz]




